Prof. Dr. Alfred Toth

Systeme, Teilsysteme und Objekte IV
1. Vgl. die ersten drei Teile (Toth 2012a, b; Toth 2013).
1.1. Selbsteinbettende Systeme, Umgebungen und Rander
S*=[U, R[U, S°], S’]

S° =[So, [S1, [Sz, [S3, -y [Sn-1]]

U°= [Uy, [Uz [Us, .., [Un]]

R = [Ry, [R2, [R3, -y [Ru]]-

1.2. Adsysteme von Systemen

A1 =R[U, S’]

A2 =R[R[U, S’],S’]

Az = R[R[R[U, 7], S7]], usw.

1.3. Lagerelationen

SiADESS(S)) :=  [Si, [S;

SiINESS(S)) :=  [S; Sj]

Si EXESS(S) .= 1S, [S;

1.4. Stufigkeitsdifferenzierung
Subordination:  [Si<, Sj]
Superordination: [Sis, Sj]
Koordination: [Si=, Si]

1.5. Objekteinbettung

Q- Si=[S; [Si]



2.1. Adessive Rander

A = R[R[U, 5], S

Bachwiesenstr. 111, 8047 Ziirich
2.2. Exessive Rander

A; = R|R[U, S, S°]

Klosbachstr. 144, 8032 Ziirich

2.3. Subordinative Rander

Az = R[R<[U, S, S°]



Barenfelserstr. 44, 4057 Basel

2.4. Superordinative Rander

Binzmiihlestr. 78a, 8050 Ziirich

2.5. Koordinative Rander

A; = R[R-[U, S, S°]



Im Steinacher 18, 8303 Bassersdorf
2.6. Stufige Umgebungen

U’ = [U1<, [U2<, [U3< ]

Vorhaldenstr. 16, 8049 Ziirich
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